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Abstract of DE10064141 

When the user is in a zone (A3) the remote 
transmitter signals a vehicle receiver to turn on the 
interior lighting, and at a closer zone (A2) results in 
activating the door locks, while within closer zones 
(A1) the engine may be started and preset seating 
and mirror adjustments made. 
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(5) Verfahren zurn Nachweis einer Berechtigung zum Ver- oder Entriegeln oder der Benutzung eines Objekts sowie 
Sicherheitsvorrichtung 



® 



Wenn sich ein Codegeber (2) einem Objekt nahert. so 
wird ab einer bestimmten Position ein Frage-Antwort- 
Dialog durchgefuhrt. Je nach Position des Codegebers (2) 
werden unterschiedliche Steuerbefehle in dem Objekt 
ausgefuhrt, wenn das Antwortsignal sich als berechtigt 
herausstellt. Dem Benutzer ist somit eine komfortable 
Moglichkeit gegeben. sein Objekt ohne Komforteinbuften 
zu benutzen. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung belli fft ein Verfahren zum Nachweis 
einer Rerechligung zum Ver- oder Rntriegeln oder dcr He- 
nutzung cines Objekts, insbesondere eines Kraft fall rzeugs, 
gemaB Oberbegriff von Patentanspruch 1 sowie eine Sicher- 
heitsvorrichtung gemaB Oberbegriff von Patent anspruch 9. 
[0002] Ein solches Verfahren ist aus der Offenlegungs- 
schrift DE199 01 364 Al bekannt. Dieses weist eine ob- 
jektseitig angeordnete Steuereinrichtung auf, die mil seiner 
Sende- und Empfangseinheit verbunden ist. Bei Auslosung 
sendet die Sende- und Empfangseinheit ein Anforderungssi- 
gnal aus. Falls ein tragbarer Codegeber dieses Anforde- 
rungssignal empfangt, so sendet er seinerseits ein Antwort- 
signal zuruck, mit dem Tiiren, insbesondere eines Kraftfahr- 
zeugs, ver- oder entriegelt werden oder die Benutzung des 
Krafrfahrzeugs erlaubt wird. 

[0003] Wenn zusatzlichc Funktioncn fcrngcstcucrt wer- 
den sollen, so muss eine Fembedienung betatigt werden, die 
dann ein entsprechendes Fernsteuersignal aussendet. So- 
lange die Fernsteuersignale empfangen werden und sich als 
berechtigt herausstellen, werden die Funktionen entspre- 
chend der auf der Fembedienung betatigten Taste gesteuert. 
[0004] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Ver- 
fahren zum Nachweis einer Berechtigung zum Ver- oderEn- 
triegeln oder der Benutzung eines Objekts zu schaffen, mit 
dem auch zusatzliche Steuerfunktionen auf einfache Weise 
ohne Zutun des Benutzers fernbedient werden konnen. 
[0005] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch die 
Merkmale der Patentanspruch 1 oder 9 gelost. Dabei wird 
zwischen einem Code-geber und einer Sende- und Emp- 
fangseinheit ein Frage- Ant wort-Dialog durchgefuhrt. Dabei 
wird die Position des Codegeber s ermittelt. Abhangig von 
dessen Position wird ein Steuerbefehl erzeugt, falls sich ein 
Ant wort signal als berechtigt erweist. Wird der Codegeber in 
einen anderen Posit ion sbereich verbracht, so wird ein ande- 
rer Steuerbefehl erzeugt. 

[0006] Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind in 
den Unteranspriichen wiedergegeben. 

[0007] Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung werden im 
Folgenden anhand der schematischen Zeichnungen naher 
erlautert. Es zeigen: 

[0008] Fig. 1 ein Blockschaltbild eines Zugangs- oder Be- 
nutzungsberechtigungssystems fiir ein Kraftfahrzeug und 
[0009] Fig. 2 eine Einteilung des Bereichs urn ein Kraft- 
fahrzeug in mehrere Positionsbereiche. 
[0010] Ein Verfahren zum Nachweis einer Berechtigung 
zum Ver- oder Entriegeln oder der Benutzung eines Ob jekts 
wird im Folgenden anhand eines Ausfuhrungsbeispiels bei 
einer Sicherheitsvorrichtung gegen unberechtigten Zugang 
zu einem Kraftfahrzeug 1 (Fig. 1) oder gegen unbefugte Be- 
nutzung des Krafrfahrzeugs 1 naher erlautert. 
[0011] Ein Benutzer mdchte mit Hilfe eines eine Berechti- 
gung nachweisenden Objekts (hier: ein elektronischer Code- 
geber 2) Zugang zu einem versperrten Objekt (hier: Kraft- 
fahrzeug 1) bekommen oder das Objekt berechtigt er weise 
nutzen (in dem Fall die Wegfahrsperre des Kraft fahrzeugs 1 
losen und den Verbrennungsmotor starten). Unberechtigte 
oder unbefugte Benutzer diirfen keinen Zugang zum Kraft- 
fahrzeug 1 bekommen. 

[0012] Hierzu wird bei der Erfindung ein sogenannter 
Frage- Ant wort-Dialog zwischen einer Sende- und Emp- 
fangseinheit 3 eines Kraftfahrzeugs 1 und einem tragbaren 
Codegeber 2 durchgefuhrt. Die Sende- und Empfangsein- 
heit 3 sendet ein Anfordcrungssignal aus, woraufhin dcr Co- 
degeber 2 sein Antwortsignal zuriicksendet. Das Antwortsi- 
gnal wird auf seine Berechtigung tiberpruft (dies wird auch 
als Authentifikation bezeichnet). 



[0013] Damit das Anforderungssignal in die gesamte Uni- 
gebung urn das Kraftfahrzeug 1 und auch in das Fahrzeugin- 
nere gesendet wird und don auch empfangen werden kann, 
weist das Kraftfahrzeug 1 mehrere Sende- und Empfangsan- 
5 tennen 4 auf, die raumlich verteilt an exponierten Stellen im 
Kraftfahrzeug 1 angeordnet sind. Die Antennen 4 sind je- 
weils mit der Sende- und Empfangseinheit 3 verbunden, die 
ihrerseits mit einer zentralen Steuereinrichtung 5 (Sende- 
und Empfangseinheit 3 und Steuereinrichtung kann - wie in 
to Fig. 1 dargesteilt - eine einzige Einheit bilden) verbunden 
ist. 

[0014] Die Steuereinrichtung 5 ist mit nicht dargestellten 
Turschlossem, Heckdeckelschloss, Getriebesteuergerat oder 
Motorsteuergerat 6 als Wegfahrsperre WFS und sonstigen 

15 elektronisch oder elektromagnetisch steuerbaren Geraten, 
wie Fensterheber, Verdecksteuerung, Schiebedach, Sitzver- 
stellung, Spiegelverstellung, Klimaanlage, Radio, Vorein- 
stcllungcn fur die Fahrgcwohnhcitcn wic "sportlich", usw. 
verbunden. Durch entsprechende Steuerbefehle werden all 

20 diese Cerate von der Steuereinrichtung 5 gesteuert. 

[0015] Uber die Antennen 4 werden Anforderungssignale 
ausgesendet und - falls ein Codegeber 2 ein Antwortsignal 
zuriicksendet - das Antwortsignal empfangen. Das Ant- 
wortsignal kann auch von eigenen Empfangsantennen emp- 

25 fangen werden. 

[0016] Dieser Frage- Antwort-Dialog wird erst dann aus- 
gelost, wenn sich der Codegeber 2 dem Kraftfahrzeug 1 na- 
her! und innerhalb eines ersten. vorgegebenen Positionsbe- 
reichs A3 ist. Zum Auslosen des Frage-Antwort-Dialogs 

30 kann das Kraftfahrzeug 1 einen oder mehrere Naherungs- 
sensoren 7 aufweisen, die standig oder intennittierend ein 
Signal aussenden. Wenn sich der Codegeber 2 innerhalb der 
Reich weite dieser Sign ale aufhalt, so kann der Naherungs- 
sensor 7 die "Reflexion" an dem Codegeber 2 oder an dem 

35 Benutzer empfangen, und die Sende- und Empfangseinheit 
3 anweisen, ihrerseits ein Anforderungssignal auszusenden. 
Der Codegeber 2 kann auch allein aufgrund des vom Nahe- 
rungssensor 7 empfangenen Signals veranlasst werden, ein 
Antwortsignal zur Sende- und Empfangseinheit 3 im Kraft- 

40 fahrzeug 1 zu senden. Allerdings sollte dann zumindest in 
einem der Signale eine Zeitinformation von synchronisier- 
ten Uhren enthalten sein, damit eine Laufzeitmessung vor- 
genommen werden kann. 

[0017] Das von dem Codegeber 2 ausgesendete Antwort- 

45 signal enthalt einerseits eine Codeinformation, die zum 
Nachweis einer Berechtigung dient. Andererseits kann das 
Antwortsignal auch eine Steuerinformation aufweisen, aus 
der die Steuereinrichtung 5 im Kraftfahrzeug 1 die zu steu- 
ernde Funktion (Steuerbefehl) erkennen kann. 

50 [0018] Es konnen auch mehrere Steuerinforrnationen in 
dem Antwortsignal enthalten sein oder aufgrund des emp- 
fangenen Antwortsignals zu Steuerbefehlen fuhren. Erfin- 
dungsgemaB wird jeweils jedem erkannten oder ennittelten 
Aufenthaltsort des Codegebers 2 (dies wird auch als Steuer- 

55 position bezeichnet) jeweils zumindest ein Steuerbefehl zu- 
geordnet. Bei jedem Zutritt/Zugang oder Verlassen des Ob- 
jekts werden nicht nur SchheBsteuerbefehle (Ver- oder En- 
triegelbefehle) als Steuerbefehle ausgefuhrt, sondern auch 
sonstige Steuerbefehle, wie Komfortsteuerbefehle (Be- 

60 leuchtung einschalten, individuelle Einsteliungen vomeh- 
men) oder sonstige Femsteuerbefehle, wie Alar manl age de- 
oder aktivieren, ausgefuhrt. 

[0019] Hierzu ist es notwendig, dass die Position des Co- 
degebers 2 moglichst genau ermiuelt wird. Dies kann einer- 
65 scits mit Hilfc dcr Signale des Nahcrungsscnsors 7 geschc- 
hen, wenn diese eine "Ant wort" als Reflexion infolge des 
ausgesendeten Signals erhalten. Uber eine Laufzeitmessung 
kann der Abstand zwischen Codegeber 2 und Naherungs- 
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sensor 7 ermittelt werden. 

[0020] Werden iiber mehrere Naherungssensoren 7 Si- 
gnale ausgesendet, so kann mit einer sogenannlen Triangu- 
lat.ionsmethode die genaue Position geometrisch ermittelt 
werden. 

[0021] Eine Positionsbestimmung ist auch mit Hilfe des 
Frage-Antwori-Dialogs moglich. Es kann einerseits eine Si- 
gnallaufzcitmessung von Anforderungssignai und Antworl- 
signal vorgenommen werden. Andererseits kann auch der 
Codegeber 2 die Sign ale reflektieren, falls das Anforde- 
rungssignai als Radarsignal breitbandig moduliert ausgesen- 
det wird. Der Frage- Antwort-Dialog funktioniert dann ahn- 
lich einem FM-CW-Radarverfahren, aus dem die Position 
des Codegebers 2 genau bestimmt werden kann. Hierzu 
muss der Codegeber 2 als passivcr Reflektor mit zusatzli- 
cher Codierung ausgebildet sein (z. B. als Oberflachenwel- 
len-Elenient mit Reflektoren, die entsprechend einer Codie- 
rung angcordnct sind oder codicrt gestcuert werden), da die 
Codein formal ion als Nachweis einer Berechtigung notwen- 
dig ist. 

[0022] In der Fig. 2 ist ein Ausfuhrungsbeispiel fur die 
moglichen Aufenthaltsorte des Codegebers 2 dargestellt, die 
in unterschiedliche, grobe Positionsbereiche Al bis A3 so- 
wie Z eingeteilt sind. Jedem Positionsbereich A, Z wird ein 
anderer Sleuerbefehl zugeordnel. der nach Empfang und 25 
Auswertung des Antwortsignals ausgefuhrt wird. DiePositi- 
onsbereichsgrenzen konnen toleranterweise uberlappend 
sein. so dass eine "Hysterese" entsteht. und zwar je nach Be- 
wegungs rich rung beim Uberschreiten der Grenzen. 
[0023] Es sei zunachst angenommen, dass sich der recht- 30 
maBige Benutzer mit seinem Codegeber 2 weit entfernt vom 
Kraftfahrzeug 1 aufhalt und sich dem Kraftfahrzeug 1 na- 
hert. Sobald sich der Codegeber 2 in den Positionsbereich 
A3 hinein bewegt (dies entspricht der Mindestreichweite 
des Anforderungssignals) und er ein Anforderungssignai 3> 
enipfangt, so sender er automatisch ein Antwortsignal zu- 
riick. Wird nun in der Steuereinrichtung 5 ermittelt, dass 
sich der Codegeber 2 tatsachlich in dem Positionsbereich 
A3 befindet und erweist sich das Antwortsignal mit seiner 
Codeinformation als berechtigt, so wird iiber die Steuerein- 40 
richtung 5 ein Steuerbefehl "Innenbeleuchtung einschalten" 
an eine zentrale Lichtsteuereinheit ausgegeben. Die Innen- 
beleuchtung wird dann eingeschaltet. Dies hat den Vorteil, 
dass der Benutzer sein Kraflfahrzeug 1 im Dunkeln besser 
finder. 45 
[0024] Wir der Codegeber 2 weiter auf das Kraftfahrzeug 
1 zu bewegt und bewegt sich in den Positionsbereich A2 
hinein, so findet erneut ein Frage- Antwort-Dialog zwischen 
Kraftfalirzeug 1 und Codegeber 2 statt. 1st der Codegeber 2 
immer noch "berechtigt" und halt er sich tatsachlich im Po- 50 
sitionsbereich A2 auf, so werden die Steuerbefehle "Alle 
Turen entriegeln ,, und "Alarmanlage deaktivieren" erzeugt 
und es wird mit dem Entriegeln des Kraftfahrzeugs 1 begon- 
nen. 

[0025] Nahert sich der Codegeber 2 noch naher dem 
Kraftfalirzeug 1 und gelangt in ein en der Positionsbereiche 
Al, so findet erneut ein Frage- Ant wort-Dialog statt, bei dem 
dann die Steuerbefehle "Radio ein" sowie "Individuelle 
Sitz- und Spiegelcinstellung vornehmen" erzeugt werden. 
[0026] In den Positionsbereichen A 1 und A2 inussen nicht 
unbedingt erneute Uberprufungen der Codeinfoniiationen 
stattfinden, da diese bereits im Positionsbereich A3 erfolg- 
reich durchgefiihrt wurde und angenonimen werden kann, 
dass sich der Benutzer mit. seinem Codegeber 2 auf das 
Kraftfahrzeug 1 zu bewegt. Es geniigt dann, den tatsachli- 
chen Aufenthaltsort des Codegebers 2 zu bestimnien und 
den jeweils zugeordneten Steuerbefehl zu erzeugen. 
[0027] Wenn der Codegeber 2 im Innenraum Z des Kraft- 
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fahrzeugs 1 (hierzu wird der Fahrgastraum und auch der 
Kofferraum als ein Positionsbereich gerechnet) erkannt 
wird, so werden bei Berechtigung die Steuerbefehle "Motor- 
start zulassen" oder "Wegfahrsperre losen" er7.eugt, wo- 

5 durch dann der Motors tart freigegeben wird. Der Benutzer 
kann dann das Kraftfahrzeug 1 ohne Einschrankung und auf 
seine Bediirfnisse bereits vordem Einsteigen eingeslellt bc- 
nutzen. 

[0028] Wenn der Codegeber 2 aus dem Kraftfalirzeug 1 
10 und aus dem Positionsbereich Al hinaus getragen wird, d. h. 
wenn er sich vom Fahrzeug "wegbewegt", so konnen beim 
erkannten TJbergang vom Positionsbereich A 1 in den Positi- 
onsbereich A2 die Steuerbefehle 'Tiiren verriegeln" und 
"Alannanlage aktivieren" ausgefuhrt werden, so dass das 
15 Kraftfalirzeug 1 verriegelt und die Alannanlage gescharft 
ist. 

[0029] Wenn erkannt wird, dass sich der Benutzer mit sei- 
nem Codegeber 2 vom Positionsbereich A2 in den Positi- 
onsbereich A3 bewegt. so kann der Steuerbefehl "Anzeige 
20 iiber erfolgreiche Verriegelung" ausgegeben werden, wo- 
durch dem Benutzer beispielsweise durch Hupen und/oder 
Einschalten von Licht oder Wamblinkern eine bptische und/ 
oder akustische Ruckmeldung uber das erfolgreiche Verrie- 
geln der Zenuralverriegelungsanlage und Einschalten der 
Alariiianlage gegeben wird. 

[0030] Zum Verriegeln und zur Anzeige iiber die erfolg- 
reiche Verriegelung sind nicht unbedingt eine nochmalige 
Uberpriifung der Codeinformation notwendig. Hierzu ge- 
niigt es, wenn erkannt wird, dass sich der Codegeber 2 vom 
Fahrzeug weg bewegt und die entsprechenden Positionsbe- 
reiche verlasst. 

[0031] Die Zuordnung Steuerbefehl - Positionsbereich ist 
uberdies noch abhangig vom jeweiligen Verriegelungszu- 
stand des Objekts. So wird dem Positionsbereich A2 bei obi- 
gem Ausfuhrungsbeispiel einmal der Befehl "Entriegeln" 
(beim sich dem Kraftfalirzeug 1 nahern; Kraftfahrzeug 1 ist 
noch verriegelt) und einmal der Befehl "Verriegeln n (beim 
Entfernen vom Kraftfalirzeug 1; Kraftfahrzeug 1 ist noch 
entriegelt) zugeordnel. 

[0032] In obiger Beschreibung werden alle Turen und 
Deckel ver- oder entriegelt. Es kann jedoch auch vorgesehen 
sein, dass nur einzelne Tiiren oder Deckel ver- oder entrie- 
geln werden, und zwar abhangig, aus welcher Richtung sich 
der Benutzer seinem Kraftfahrzeug 1 nahert. Hierzu wird 
der Positionsbereich Al in die Positionsbereiche AT, Al" 
und AY" unterteilt. Dementsprechend ist eine DirTerenzie- 
rung zwischen Fahrer- und Beifahrerseite sowie dem Heck- 
bereich moglich ist. Folglich werden je nach Bewegungs- 
richtung Fahrer- oder Beifahrerseite oder gar Heckdeckel 
zuerst ver- oder entriegelt werden. 

[0033] Den Positionsbereichen konnen beliebige und je 
nach Wunsch unterschiedliche und auch mehrere Steuerbe- 
fehle zugeordnet werden. Die Steuerbefehle werden herstel- 
lerseitig so gewahlt, dass eine komfortable Benutzung ohne 
55 viele zusatzliche, manuelle Tatigkeiten ennoglicht wird. 
Der Benutzer selbst kann bei einer Programmierung oder In- 
itialisierung beliebige Steuerbefehle nachtraglich abhangig 
vom jeweiligen Positionsbereich andern, entfernen oder hin- 
zufiigen. 

60 [0034] Eine Referenztabelle von Steuerbefehlen und zu- 
gehorigen Positionsbereichen kann in der zentralen Steuer- 
einrichtung 5 abgelegt sein. Die Zuordnung Steuerbefehl - 
Positionsbereich findet dann anhand dieser Tabelle statt. 
[0035] Auch im Codegeber 2 kann eine solche Tabelle ab- 
65 gclcgt sein. Dann kann jeder Benutzer, der cincn cigenen, 
dem Kraftfalirzeug 1 zugeordneten Codegeber 2 hat, seine 
individuellen Einstellungen (Tabelle) speichern und ggf. an 
die Steuereinrichtung 5 ubertragen. I^ediglich die Codein- 
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formation muss mit den anderen Codegebern und einer Re- 
ferenzcodeinformation in der Steuereinrichtung 5 abge- 
stimmt sein, damil iiberhaupt cine Berechtigung fiir den Zu- 
gang und die Benutzung des Kraftfahrzeugs 1 fiir jedem 
dem Kraftfahrzeug 1 zugeordneten Codegeber 2 gegebcn 
isi. 

[0036] Die Positionsbereiche werden uber die Abstande 
zwischcn Naherungssensoren 7 oder Sende- und Empfangs- 
antennen 4 und Codegeber 2 definiert. Die GroBe oder Aus- 
dehnung der Positionsbereiche muss nicht statisch sein, son- 
dcrn kann sich in Abhangigkeit vom Verriegelungszu stand 
dcs Kraftfahrzeugs 1 andem. So kann beispielsweise der Po- 
siiionsbcrcich Al beim Zugang auf das Kraftfahrzeug 1 
(Kraft fahr/eug noch verriegeit) relativ klein und beim Ver- 
dcs Kraftfahrzeugs 1 und des Bereichs Al (Kraftfahr- 
zeug noch cntriegelt) relativ groB sein. 
1 0037 1 Die Ausdehnung des Positionsbereichs A3 ist im 
wcscnl lichen durch die Rcichwcitc der Signalc (Anfordc- 
rungssiiinal oder Antwortsignal) bestimmt. Die Ausdehnung 
darf nur so jiroB sein, dass noch sicher ein Antwortsignal in- 
Io1l:c cincs /.uvor empfangenen Anforderungssignals von 
der Senile- und 1 impfangseinheit 3 empfangen wird. 
|003X| Jedem Posiiionsbereich A, Z ist in Abhangigkeit 
von i Vcrnci!clungszustand jeweils ein oder mehrere Steuer- 
befehle /uixortlnei. In welchem Posiiionsbereich sich der 
(\xlegcber 2 bclindci wird mit Hilfe von drahtlos ubertrage- 
nen SienAn (Signalc der Naherungssensoren 7, Anforde- 
runL!ssi;jn;ilc. Aniworisignale) ermittelt. 
|0039| Die Sicucrbelchlc konnen dem Antwortsignal hin- 
zugefugi uiul /ur Sende- und Empfangseinheit 3 ubertragen 
werden. wenn mi Codegeber 2 die Positionserrnittlung statt- 
findei. Mine !\>sitionscrmiitlung im Codegeber 2 kann durch 
Laul'/cimiCNSuni:. Zcitmoisung, Phasenmessung bei sinus- 
formigen Siena len oder mil Hilfe von GPS-Signalen erfol- 
gen. 

[00401 Die Sieuerbclehle konnen auch erst in der Steuer- 
einrichiuni: 5 crzeugt werden, wenn zuvor die Berechtigung 
festgesielh und die Position des Codegebers 2 ermittelt 
wurde. 

[0041 J Mit diesem erfindungsgemaBen Verfahren werden 
bestimniic Stcuerfunktionen im Kiaftfahrzeug 1 bereits vor 
einer bewussicn Handlung des Benutzers aktiviert. Es ist 
also ein rein passives System, bei dem der Benutzer ledig- 
lich noch den Turgriff zum Offnen einer Tiir selber belatigen 
muss, um in das Kraftfahrzeug 1 zu gelangen. Durch die 
komfortable Steuerung bereits aus einiger Entfemung findet 
der Benutzer gut sein Kraftfahrzeug 1 und kann ohne zusatz- 
liche nianuelle Tatigkeiten sein Kraftfahrzeug 1 uneinge- 
schrankt nutzen, wobei alle individuellen Einstellungen fiir 
ihn bereits beim Zutritt vorgenommen sind. 
[0042] Die genaue Position des Codegebers 2 kann durch 
eine oder mehrere Abstandsmessungen zwischen Codege- 
ber 2 und Sende- und Empfangseinheit 3 ermittelt werden. 
Sie kann uber Laufzeitmessungen, Zeitmessungen, Echo- 
verfahren oder sonstige geeignete Verfahren ermittelt wer- 
den. Positionsermittlungen sind fur den Fachmann hinlang- 
lich bekannt und brauchen hier nicht naher erlautert zu wer- 
den. 

[0043] Start Naherungssensoren 7 zu verwenden, kann 
auch das An forderungs signal und das anschlieBende Ant- 
wortsignal zur Bestimmung der Position verwendet werden. 
In diesem Falle sendet die Sende- und Empfangseinheit 3 
standig oder intermittierend so lange ein Anforderungssi- 
gnal aus, bis ein erstes Antwortsignal empfangen wird (oder 
bis ein Zcitlimit ubcrschrittcn ist). Das Anfordcrungssignal 
dient somit als Auslosemittel fiir das Antwortsignal. Der Be- 
nutzer braucht seinen Codegeber 2 nicht zu belatigen. 
[0044] Um Energie zu sparen, wird das An forderungs si- 



gnal in grdBeren Zeitabstanden ausgesendet. Sobald sich der 
Codegeber 2 einmal mit seinem Antwortsignal "gemeldet" 
hat, so kann das Antorderungssignal ofler gesendel werden, 
wodurch dann auch eine groRere Vie I fait an Positionsberei- 
5 chen (feinere Unterteilung und Zuordnung von Steuerbefeh- 
len) erreicht wird. Denn in jedem Posiuonsbereich kann ein 
Steuerbefehl aulomatisch dem Antwortsignal zugeordnet 
werden und im Kraftfahrzeug 1 eine andere Steuerfunktion 
ausldsen. 

to [0045] Das erfindungsgemaBe Verfahren zum Nachweis 
einer Berechtigung zum Ver- oder Entriegeln oder der Be- 
nutzung eines Objekts sowie die Sicherheitsvorrichtung ge- 
gen unberechtigten Zugang zu einem Objekt oder gegen un- 
befugte Benutzung des Objekts sind nicht auf die Verwen- 

15 dung bei einem Kraftfahrzeugs 1 beschrankt. So konnen 
auch andere Objekte entsprcchend gesteuert werden, wie 
beispielsweise Personalcomputer, Mobiltelefone, Geldaus- 
gabcautomatcn, Gcbaudc oder andere Zugangsobjcktc, bei 
denen eine Berechtigung fur die Zugangskontrolle oder die 

20 Benutzung nachgewiesen werden muss. 

[0046] Die Uberprufung der Berechtigung oder der Zu- 
ordnung von Steuerbefehlen zur Steuerposition geschieht 
durch Vergleich mit gespeicherten und erwarteten Informa- 
tionen (Referenzcodeinformation oder Tabelle der Steuerbe- 

25 fehle). Wenn die jeweils empfangene Codeinfonnaiion oder 
Steuerinformation mit der Gespeicherten ubereinstimmt, so 
liegt eine Berechtigung vor, die jeweilige Funktion durchzu- 
fuhren. 

30 Patent an spruche 

1. Verfahren zum Nachweis einer Berechtigung fiir 
den Zugang oder die Benutzung eines Objekts, insbe- 
sondere eines Kraftfahrzeugs (1), mit einer objektseitig 

35 angeordneten Steuereinrichtung (5), die mit einer 

Sende- und Empfangseinheit (3) verbunden ist, und ei- 
nem tragbaren Codegeber (2), wobei uber die Sende- 
und Empfangseinheit (3) ein Anforderungssignal bei 
Auslosung ausgesendet wird sowie ein von dem Code- 

40 geber (2) zuruckgesendetes Antwortsignal empfangen 
wird, und in der Steuereinrichtung (5) eine Berechti- 
gungspriifung anhand des empfangenen Antwortsi- 
gnal s vorgenommen wird sowie ein Steuerbefehl nach 
positiver Auswertung des Antwortsignal zum Stcuem 

45 einer Funktion in dem Objekt erzeugt wird, dadurch 

gekennzeichnet, dass abhangig von der Position des 
Codegebers (2) unterschiedliche Steuerbefehle nach 
Empfang und Auswertung dem Antwortsignal zuge- 
ordnet werden, wobei beim Zugang zu dem Objekt 

50 oder beim Entfernen von dem Objekt mehrere unter- 

schiedliche Steuerbefehle verwendet werden. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Zuordnung der Position des Codegebers 
(2) zu einem Steuerbefehl abhangig von einem mo- 

55 mentanen SchlieBzustands des Objekts ist. 

3. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die mogliche Position des Codegebers (2) um 
und in dem Objekt in mehrere Posit ion sst euerbereiche 
eingeteilt werden. 

60 4. Verfahren nach einem der vorhergehenden An spru- 
che, dadurch gekennzeichnet, dass als Steuerbefehl ein 
Ver- oder Entriegelungsbefehl fur Tiiren oder eines 
versperrten Zugangs oder ein Befehl zum benutzerindi- 
viduellen Einstellen von Vorrichtungen in dem Objekt 

65 verwendet wird. 

5. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che. dadurch gekennzeichnet, dass als Objekt ein 
Kraftfahrzeug (1) verwendet wird, bei dem als Steuer- 
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be feh 1 ein Ver- oder Entriegelungsbefehl fur Turen 
oder Heckdeckel, ein B etc hi zum bcnutzerindividuel- 
len Einstellen von Sitz, Spiegel oder Radio oder ein 
Befehl zum T.osen einer Wegfahrsperre dem Anlwort- 
signal zugeordnet wird. 5 

6. Verfahren nach einem der vorhergehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnel, dass die Position des Co- 
degebers (2) durch eine oder me lire re Abslandsmes- 
sungen zwischen Codegeber (2) und Sende- und Emp- 
fangseinheit (3) ennittelt wird. 10 

7. Verfahren nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnel, dass ein Naherungssen- 
sor (7) als Auslosemittel fur das Anforderungssignal 
verwendel wird ; wobei der Naherungssensor (7) stan- 
dig oder interniittierend Signale aussendet und/oder L5 
empfangt. 

8. Verfahren nach eineni der Anspruche dadurch ge- 
kennzeichnel, dass das Anforderungssignal im vcr- 
sperrten Zustand des Objekis interniittierend solange 
ausgesendet wird, bis ein An twort signal empfangen 20 
wird. 

9. Sicherheitsvorrichtung gegen unberechtigten Zu- 
gang zu eineni Objekt oder gegen unbefugte Benut- 
zung des Objekts mit einer objektseitig angeordneten 
Steuereinrichlung (5), die mil einer Sende- und Emp- 25 
fangseinheit (3) verbunden ist, und eineni tragbaren 
Codegeber (2), wobei iiber die Sende- und Enipfangs- 
einheit (3) ein Anforderungssignal bei Auslosung aus- 
gesendet wird sowie ein von dern Codegeber (2) zu- 
ruckgesendetes Antwortsignal empfangen wird, und in 30 
der Steuereinrichlung 5 eine Berechtigungspriifung an- 
il and de s empfangenen Ant wort signals vorgenommen 
wird sowie ein Steuerbefehl zum Steuern einer Funk- 
lion in dem Objekt nach erkannter Berechtigung er- 
zeugl wird, dadurch gekennzeichnel, dass die Steuer- ^5 
cinrichtung (5) eine Vorrichtung zum Bestimmen der 
Position des Codegebers (2) aufweist und der Codege- 
ber (2) oder die Steuereinrichtung (5) eine Zuord- 
nungseinheit aufweist, die unterschiedlichen Positions- 
bereichen des Codegebers (2) unterschiedliche Steuer- 40 
befehle zuordnet, wobei als Steuerbefehle neben 
SchlieBbefehien auch Komfortsteuerbefehle oder an- 
dere Fernsteuerbefehle verwendet werden. 
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